
高速船船员特殊培训
（船长和驾驶员）
	考试大纲

	

	 1高速船特性

	  1.1高速船舶的分类、性能和特点

	 1.2主推进动力装置的类型、结构和工作原理

	 1.3操纵系统（包括机驾合一、自动化设备等）

	 1.4高速船的操纵特性、局限性、航行和避让上的要求

	 2.驾驶台监控系统的仪表种类和功用

	 2.1监视主机运转的各项仪表名称和功用

	 2.2舵系统各项仪表名称和功用

	 2.3主操纵系统、应急操纵系统各项仪表名称和功用

	 2.4视频监视器的设置和作用

	 3操纵系统

	 3.1驾驶台操纵盘、按钮、操纵手柄的工作原理

	 3.2应急操纵系统的工作原理及使用条件

	 3.3驾驶台遥控起动、停止主机的工作原理和使用条件

	 4消防、救生

	 4.1 消防设备的配置

	 4.2 救生设备的配置

	 5高速（客）船破损控制

	 5.1 破损控制、水密完整性

	 5.2 破损控制体系、设备

	 5.3 船舶破损控制计划和组织

	 6高速（客）船安全生产和管理规定

	 6.1 高速(客)船开航前准备

	 6.2 高速(客)船应变部署及演习

	 6.3 特殊情况下的安全航行

	 6.4 相关安全管理法规和地方港口规章

	  6.5航线运行手册、船舶操作手册、船舶维修及保养手册、培训手册

	7实操训练

	 7.1开航前检查

	 7.2操纵系统

	 7.2.1 舵系统的启动

	 7.2.2 驾驶台操纵盘、按钮、操纵手柄的操作

	 7.2.3“操纵盘”与“联合操纵手柄”相互转换使用和操作

	 7.2.4 视频监视器的操作

	 7.3船舶操纵

	 7.3.1靠泊操作

	7.3.1.1 靠泊环境风、浪、码头空档余位、周围船只密度

	7.3.1.2 车、舵的使用

	7.3.1.3 靠泊角度的控制选择

	7.3.1.4 余速淌航的控制

	7.3.1.5 带缆先后次序

	7.3.1.6 前后位置的调整

	7.3.2 离泊操作

	7.3.2.1 离泊前准备

	7.3.2.2 解缆先后次序

	7.3.2.3 车、舵的使用

	7.3.2.4 开头(尾)角度、船尾(首)离码头距离

	7.3.2.5 港内使用速度 

	7.3.3 航行操作(航向、航速、距离、转向、避让)

	7.4应急操作

	7.4.1 推进装置紧急换向操作

	7.4.2 紧急停车操作

	7.4.3 紧急情况下的操作

	7.4.4 水密门、防火门的使用和管理


  
高速船船员特殊培训
（轮机长和轮机员）
	考试大纲

	

	 1高速船特性

	  1.1高速船舶的分类、性能和特点

	 1.2主推进动力装置的类型、结构和工作原理

	 1.3操纵系统（包括机驾合一、自动化设备等）

	 1.4高速船的操纵特性和局限性

	 2高速船动力装置

	 2.1高速柴油机的类型和特点

	 2.2推进装置的结构和工作原理

	2.2.1喷水式推进装置的主要结构和工作原理

	2.2.2螺旋桨推进装置的主要结构和工作原理

	 2.3减速齿轮箱的类型和工作原理

	 3高速船操纵系统

	 3.1起动、停车系统

	  3.2调速系统

	  3.3换向系统

	  3.4舵系统

	  3.5操纵方式转换条件及转换程序

	  3.6应急系统及操纵方法

	   3.7“机舱集中控制”与“驾驶台遥控”相互转换

	  3.8驾驶台监控的要求

	 4电力系统

	 4.1供配电组成以及岸电管理

	 4.2蓄电池管理

	 5监控系统

	 5.1监控系统常用仪表和仪器

	 5.2监控系统检测功能

	 5.3监控系统报警功能

	 5.4监控系统安全保护功能

	 6常见故障的分析和排除

	 7轮机管理

	 7.1开航前准备

	  7.2航线运行手册、船舶操作手册、船舶维修及保养手册、培训手册

	 7.3相关安全法规

	 7.4消防系统、应急照明系统和救生设备配置



